NEROXDOMO®

PULSE 35

manual de instalacion

@ Motor O Tubo

@ Rueda

® Contera @ Corona

@ Soportes

//‘«(‘ I'WI

@ Pasador punta q

Dependiendo del soporte
@D Pasador soporte_—=0
@B Pletina metal 0

Instalacion

I. Cortar el Tubo
teniendo en cuenta
el espacio de Ios
soportes

6. Insertar Contera
en el Tubo

Dependiendo
del soporte

2. Sustituir cuadradillo
por pletina metal

3. Insertar la Corona
en la cabeza del

Motor pasador

7. Instalar entre

4. Colocar la Rueda
y fijarla con el

7 A

®  5.Insertar el Motor
"1 en el tubo

8. Realizar las

Esquema de conexiones

C

—

Cable de alimentacion

M\ AC230V / 50hZ

Botones de programacion

En el MOTOR

Botén
PROGRAMACION

(@)

il

Boton
CAMBIO DE
SENTIDO DE GIRO

Cable de control (uso opcional)

los Soportes \’ (F) conexiones j
/ eléctricas \’
AC230V
~ Colocar pasador =7 S0Hz
@ Dependiendo del soporte
Rojo: Abrir —r
- O O—
= Verde: Parar —_—
—-!—_ w
15802006 Amarillo: Cerrar el

RJ12

Marrén: Fase

O—

Negro: Comun

- |-

Blanco: No usar

Azul: Neutro

©
Azul: No usar

g
L

Amarillo-Verde: Tierra

Selector Canal *——% « =

En el MANDO A DISTANCIA

Vista delantera Vista trasera

Bajar —» v

‘ :
<O
HES

(sin tapa)
Indicador Canal * | Mod! fod:2
Subir —— ~
-/
Parar —» O o4

En un PULSADOR

Pulsador
(sin tapa)

LED

Boton
SET

*Solo modelo
MULTICANAL

** No usar S| o S2
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Antes de empezar a progr: r

El motor tiene 2 Finales de Carrera electrénicos y 4 Posiciones
Intermedias opcionales programables desde el mando a distancia.

El Primer Final de Carrera se puede definir como Abierto o
Cerrado. La distancia minima entre Finales de Carrera y Posiciones
Intermedias es de 30 cm.

Cuando los 2 Finales de Carrera han sido programados el motor
pasa automaticamente a “Modo Continuo”.

Las Posiciones Intermedias sélo se pueden afiadir cuando los 2
Finales de Carrera han sido programados y inicamente funcionaran
en “Modo Continuo”.

En “Modo Continuo” al pulsar la tecla ARRIBA/ABAJO del mando
a distancia el motor realiza un desplazamiento constante hasta

la siguiente Posicion Intermedia o Final de Carrera. Si se pulsa 2
veces la tecla ARRIBA/ABAJO el motor no se detendra en ninguna
Posicion Intermedia.

En “Modo Pulsos” al pulsar la tecla ARRIBA/ABAJO del mando a
distancia el motor realiza un desplazamiento corto. Si se realiza una
pulsacion larga en la tecla ARRIBA/ABAJO el motor se desplazara
continuamente.

Programacion basica

/N El tiempo entre instrucciones debe ser inferior a 10 segundos o el Motor saldra del Modo Programacién

I. Programacién del Mando a distancia / Canal
/N Si se usa el Mando Multicanal, elegir previamente el canal

IA. Con el motor desconectado

N B m

B o

Mantener pulsado el Conectar el motor El Motor girara Pulsar SUBIR El Motor girara MANDO / CANAL
botén SUBIR con el sin soltar el boton ligeramente, soltar una vez ligeramente programado
motor desconectado SUBIR el botén SUBIR
IB. Con el motor conectado

(4]

im | (N |0)
v
Pulsar “Boton El Motor girara Pulsar SUBIR El Motor girara MANDO / CANAL
PROG” durante ligeramente una vez ligeramente programado

1 seg.

2. Cambio del sentido de giro (solo si es necesario)

2A. Desde el Mando a distancia

cim #

2B. Directamente desde del Motor

i Y

Pulsar PARAR
durante 5 seg.

El Motor girara Pulsar BAJAR
ligeramente una vez

El Motor girara
ligeramente

3. Programacion del |1* Final de Carrera

i

Quitar la tapa para Pulsar SET El Motor girara Mover hasta la
acceder al botén durante 1 seg. ligeramente posicion deseada
SET

SENTIDO Pulsar «e® El Motor girara SENTIDO
cambiado durante 7 seg. ligeramente cambiado
pasados 7 seg.
3.5 @ {ﬂ 4
Pulsar SUBIR y Pulsar SET El Motor girara 1ER FINAL
BAJAR una vez durante 1 seg. ligeramente DE CARRERA
para elegir el final programado
de carrera
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cim [V

4. Programacion del 2° Final de Carrera

S

Mover hasta la Pulsar SET El Motor girara Pulsar SET El Motor girara 2° FINAL DE
posicién deseada durante 1 seg. ligeramente durante 1 seg. ligeramente CARRERA
programado

Programacion de posiciones intermedias (opcional)

N El tiempo entre instrucciones debe ser inferior a 10 segundos o el Motor saldra del Modo Programacion

5. Programacién de Posiciones Intermedias (méaximo 4)  /1\ Solo en “Modo Continuo”

37 foim 37 foim (v

Mover hasta la Pulsar SET El Motor girara Pulsar SET El Motor girara POSICION
posicion POSICION durante 1 seg. ligeramente durante 1 seg. ligeramente programada
INTERMEDIA a
programar

6. Borrado de Posiciones Intermedias (valido también para el 2° Final de Carrera)

L kv

Mover hasta Pulsar SET El Motor girara El Motor girara POSICION
la POSICION durante 7 seg. ligeramente pasado ligeramente borrada
INTERMEDIA a 1 seg. pasados 7 seg.
eliminar

Funciones adicionales

/N El tiempo entre instrucciones debe ser inferior a 10 segundos o el Motor saldra del Modo Programacién

7. Ajuste fino de Final de Carrera / Posicion intermedia

TN e N e v

Mover hasta Pulsar SET El Motor girara Ajustar hasta la Pulsar SET El Motor girara NUEVA POSICION
el FINAL DE durante 1 seg. ligeramente posicion deseada durante 1 seg. ligeramente ajustada
CARRERA 0

POSICION a ajustar
8. Cambio entre “Modo Pulsos” y “Modo Continuo” /I Solo es posible el cambio si los Finales de Carrera estan programados
OB .
(=) (=]
Ny, o) | ]
Pulsar PARAR El Motor girara Pulsar PARAR El Motor girara MODO cambiado
durante 5 seg. ligeramente una vez ligeramente

9. Airadir Mando a distancia / Canal usando otro programado

=Ry

6@

Pulsar PARAR El Motor girara Pulsar SUBIR en El Motor girara nuevo MANDO
durante 5 seg. ligeramente el nuevo Mando / ligeramente ADISTANCIA/
Canal CANAL afiadido
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10. Borrado de Mando a distancia / Canal (en Mando Multicanal)

i 0

Pulsar PARAR El Motor girara Pulsar SET El Motor girara MANDO A
durante 5 seg. ligeramente durante 1 seg. ligeramente DISTANCIA/
CANAL borrado

I 1. Bloqueo/Desbloqueo del nimero de canales disponibles (S6lo en Mando Multicanal)

I I A. Bloqueo de canales I I B. Desbloqueo de canales
11A.3 11B.5
Para bloquear: Pulsar PARAR y NUMERO DE Para desbloquear: Pulsar PARAR y NUMERO DE
Situarse en el canal flecha DERECHA CANALES Situarse en flecha DERECHA CANALES
deseado durante 5 seg. bloqueado cualquier canal durante 5 seg. desbloqueado

Borrado completo (Reset de fabrica)

/N El tiempo entre instrucciones debe ser inferior a 10 segundos o el Motor saldra del Modo Programacién

& El Borrado Completo eliminara: Posiciones Intermedias, Finales de carrera, Mandos a distancia / Canales, Sentido de giro y Modo seleccionado.

® 2 O
) )

12A. Borrado completo desde el Mando a distancia

Pulsar PARAR El Motor girara Pulsar SUBIR en El Motor girara El Motor girara BORRADO
durante 5 seg. ligeramente el nuevo Mando / ligeramente pasado ligeramente 2 COMPLETO
Canal 1 seg. veces pasados realizado
7 seg.

12B. Borrado completo desde el Motor

o cim o

Pulsar ((@)) durante El Motor girara El Motor girara BORRADO
7 seg. ligeramente pasado ligeramente 2 COMPLETO
1 seg. veces pasados realizado
7 seg.

Advertencias
El motor tiene protecciones internas para evitar sobrecalentamiento y se dentendra cuando @ Instalar el cable con curva
esté funcionando continuamente 4 -6 min. o su temperatura interna supere los | 10°C. El hacia abajo, para evitar
motor permanecerd inactivo 3-10 min. para enfriarse entrada de agua en el motor

D

()

A Riesgo eléctrico Riesgo de atrapamiento ® No golpear el dispositivo @ No perforar el dispositivo
@ ® Mantener alejado de liquidos o sustancias corrosivas
Resolucion de problemas

Problemas Causas Soluciones
El motor no funciona o funciona muy despacio. A - Sobrecarga. A - Comprobar peso cortina.
B - Instalacién incorrecta. B - Comprobar componentes.
C - Voltaje incorrecto C - Comprobar alimentacion.
El motor se detiene mientras esta funcionando. A - Sobrecalentamiento. A - Dejar enfriar el motor.
B - Fallo del suministro. B - Comprobar suministro.
C - El motor alcanzé un Final de Carrera. C - Pulsar sentido contrario.
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